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Particularités du prototype (voir la figure 1 pour le schéma fonctionnel)

▪Respect d’un budget de 500 $ et intégration non invasive aux équipements existants.

▪Boitier compact en aluminium fixé au châssis de la machine.

▪Alimentation 24 Vca à partir des modules Lab-Volt en place.

▪3 entrées et 3 sorties pour la lecture des courants des trois phases.

▪4 sorties analogiques (couple, positions, glissement) et 3 sorties numériques (encodeur).

▪Branchements intuitifs, utilisation facile et données visualisées/enregistrées par le logiciel
LVDAC-EMS.

Améliorations futures

▪Ajout de protection aux décharges électrostatiques et amélioration de la gestion de chaleur du
boitier.

▪Ajout de fonctionnalités (lecture de température du boitier, calculs de puissance).

Figure 1 : Schématisation de l’instrumentation du projet 

DMIG
Département de 
mathématiques, 
informatique et de génie

Problématique

En 2021, le DMIG a reçu de nouveaux modules d’acquisition de données
(Lab-Volt 9063). Dans le but de profiter des nouvelles fonctions de ces
modules, ce projet vise la conception d’une unité de traitement externe
pour obtenir des données numériques (couple, position et vitesse du
rotor et du champ du stator) permettant de faciliter la compréhension
du fonctionnement des machines par les étudiants en génie de l’UQAR.

Besoins spécifiques

▪Mesure et affichage du couple généré (bidirectionnel).

▪Mesure et affichage de la position angulaire du rotor et de celle du
champ du stator.

▪Calcul et affichage de la valeur de glissement.
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