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LE MANDAT

Le concept initial Situation visée :

o Réduire le nombre
2 cylindres par coté (925 mm) de vérins

. ’ ~ J4
La pince nouvre pas totalement de chaque cote Rendre plus simple 3
 La pince ne serre pas assez ajuster

* Beaucoup de glissement Rendre plus rapide a

installer

* Complexea ajuster
* Inertie importante Rendre plus léger
«  Consommation d’air eéleve

* Grande quantité de pieces en mouvement Rendre plus durable

*  Prix élevé di au nombre de pieces




LES CRITERES DE
SUCCES

Ouverturede 170
degrés minimum

Rapidite: 0,3 sec
ouverture et fermeture

Force de serrage (150 a
215N)

Durabilité visée : 5 M
cycles (par an)

Budget de 1000$

Réduire le nombre de
pieces (<29)



LA STRUCTURE DE LA RECHERCHE ET LES SOURCES D’ENERGIE
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Qu’arrive-t-il si on retirele vérin | ?
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Qu’arrive-t-il si on retirele verin | et 2?
Les électroaimants

» Consommation électrique acceptable (0.03067 Wh)
» Colt faible (dans les 100%)

» Permets de réduire 'air

> Les actionneurs électriques : vérins et moteurs

» Mouvement rotatif : moteur électrique

> Les ressorts

» Emmagasine de Iénergie



LES PREMIERES

IDEES RETRAIT D'
VERIN
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LES PREMIERES
IDEES
RETRAIT DE
DEUX VERINS




LES CONCEPTS FINAUX : LE LIEN

Les +

v" Faible nombre de pieces (environ 20 pieces)
v Concept simple
v Course approximative du vérin : | | cm

v" Poids environ égal au conceptinitial

Les -

» Géométrie variable (assez complexe)

« Diametre du vérin = 40 mm -> Ajout de
I'électroaimant?

Autres caractéristiques :

Meilleur ajustement?




LES CONCEPTS
FINAUX : ENGRENAGES

Faible nombre de pieces
(impression 3D)
Conceptsimple

Course approximative du vérin : 16
cm

Géométrie simple

Difficile a optimiser

Diamétre du vérin = 39 mm -
ajout de I'électroaimant?

Comportement mécanique?




LES CONCEPTS
FINAUX : LA RAINURE &
\E\
R
Diametre de vérin a 33mm avec \
optimisations possibles
Coursede | lcm
Possibilité d'optimisation —
rainure polynomiale o \o
;Q
@) =

Développementde la rainure
complexe

Ajustements difficiles

Optimisations difficiles




RECHERCHE SUR
LES RAINURES

Tres itératif

Peu de références en ligne

Faire plusieurs tests pour
conclure des modeles et les
appliquer pour optimiser le
modele




ANALYSE
CINETIQUE

Vitesse angulaire des doigts [deg/s]]

Position angulaire des doigts [deq]

Vitesse angulaire des doigts fonction du temps
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—— Vitesse du doigt du bas
Vitesse du doigt du haut
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Position angulaire des doigts en fonction du déplacement du vérin
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Jerk des doigts [deg/s ™3]

Accélération angulaire des doigts [deg/s™2]
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