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Figure 2: Schema des ar \ .
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e Bras robotisé pour la manipulation des plantes

difféerentes opérations liées au mouvement du robot.
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e L’aluminium a été choisi en raison de sa maniabilité et de sa

e Systeme de surveillance automatisé
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resistance. Sa légereté est un atout essentiel dans la
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construction du robot, puisque les moteurs pas-a-pas ont
une capacité de levier limitée.
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