Volt-Fast

Développement d’une plateforme de formation pour lI'électrification des véhicules

Jacob Bellavance, Dorian Morleghem, Léo Roy,

Amanda Diarra et Br remblay comme Mentor

Cette année, quatre sections du projet ont été poursuivies
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pour continuer |'électrification du spider.
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tests de la carte et aussi I'intég 2canique.

Le BMS (Systeme d des batteries)

Ce projet en cours de test e faire la gestion de la

charge et de |la décharge de ule de batterie. Dans le

cadre de [|électrification lle, 4 controleurs seront

nécessaires, car les cellule: regroupées en 4 packs de

e batteries.
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Figure 3 : BMS (Systeme de contrble
des batteries)
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L'intégration meécanique

Pour I'équipe mécanique, un nouveau projet

est en cours. Leur

projet consiste a
modéliser une boite d’engrenage cycloide.
Ce qui permettra de réduire la vitesse pour

entrainer la courroie.
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