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Figure 1 : Apercu des capacités des capteurs automobiles [1]
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Analyseur de réseau vectoriel

* Fréquence : 26,5 GHz
* Nombre de port : 6 Ports
 Connecteur : 3,5 mm male
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Suite de projet

A partir des valeurs de permittivité électromagnétique obtenues pour
différents types de précipitations (neige, pluie, glace), I'atténuation du
signal radar peut étre estimée. Ces résultats permettent ensuite
d’évaluer la puissance nécessaire du radar afin de compenser les pertes
dues aux conditions météorologiques extrémes. Lobjectif est de
garantir une détection fiable des obstacles, et ainsi assurer le bon
fonctionnement de la conduite autonome, méme en environnement
hivernal sévere.
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